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CH1~CHS8 - konektory pro pfipojeni serv (PWM)

S.PORT - pfipojeni S.Port z pfijimace série X pro zpétnou vazbu integrovanych S.Port
hodnot ( v€etné napéti, indikace pretizeni, aj.)

SBUS OUT - SBUS vystup
RX1 IN - pfipojeni SBUS pfijimace 1 série a napajeni pfipojeného pfijimace

RX2 IN - pfipojeni SBUS pfijimace 2 série a napajeni pfipojeného pfijimace

Vlastnosti:

Ochrana proti pfetizeni na kazdém kanale a RXS

Zdvojené napajeni a dva pfijimace znamenaiji vysokou Uroven spolehlivosti a bezpecénosti
50Hz na servo vystupech (20ms perioda) nebo odpovidajici cyklu na vstupu SBUS

Na vystupu pro serva nastavitelna perioda signalu

HV podpora serv

Kompaktni velikost s moznosti aktualizace firmware

Specifikace:

Doporuceny rozsah vstupniho napéti: 4-8.4V
Pocet serv: 8 a vic (8 PWM vystuptll, 16 SBUS)
Provozni teplota: -20~75°C

Vaha 10g

Rozméry: 63x27x10.5mm



Redundancy Bus-10 je rozvadé&c s jisticimi prvky a integrovanou telemetrii. SlouZi pro pfipojeni
dvou napdjecich baterii, dvou pfijimacu a dalSich S.Port senzor( nebo jinych uzivatelskych
zarizeni.

Redundancy Bus-10 neni vybaven stabilizacnim okruhem nebo regulatorem napéti. Proto je nutné
zvolit vhodné napajeci baterie tak, aby odpovidali max. povolenému napéti pouzitych serv. Vstupni
napéti je tedy stejné jako vystupni napéti pro serva. (napfiklad: kdyZz pouZijete pro napajeni 2S
LiPol musite pouzit HV serva)

Nepfipojujte na jeden vystup Redundancy Bus vic jak jedno servo. Nepouzivejte Y kabel pro
pfipojeni vice serv na jeden vystup Redundancy Bus.

Propojeni S.Port Redundancy Bus s pfijima&em pfi pouziti dalSich S.Port senzoru provedte
pfipojeni ma konec senzord, nebo Ize vyuzit pro pfipojeni Y kabel.

Napajeni:

Napajeni Redundancy Bus-10 muze byt provedeno z jedné baterie/BEC (pfipojit Ize na vstup
BATT1 nebo BATT2), nebo dvou baterii(pfipojeno na vstupy BATT1 a BATTZ2). Pokud pouzijete
zdvojené napajeni, dbejte na to aby obé baterie byly schopny dodat 15A stabilné a ve Spickach az
40A. Je to dulezité pro spravnou funkci ochrany proti pretizeni.

Pokud bude napéti obou baterii stejné, Redundancy Bus-10 bude odebirat z obou baterii stejnym
dilem, pokud ale bude napéti rozdilné, upfednostni odbér z baterii s vy$Sim napétim pficemz
kazdy zdroj je izolovan/oddélen namisto sdileného odbéru.

RUzné typy a pocty ¢lankl jsou povolené — podminkou je aby vyhovovaly max. provoznimu napéti
pouzitych serv.

UPOZORNENI: nikdy nepfipojujte napajeni do portu CH1~8, S.Port, SBUS OUT, RX1 IN
nebo RX2 IN !!1

Ochrana proti pretizeni:

Redundancy Bus-10 ma integrovanou ochranu proti pretizeni PPTC (tzv. vratnou pojistku) pro
kazdy servo vystup. PFi proudovém pretizeni jednotlivého servo vystupu bude tento vystup odpojen
od napajeni pfi zachovani napajeni vSech ostatni vystupu.

Poznamka: Kazdy kanal (véetné CH1-CH8, SBUS_OUT, RX1 IN, RX2 IN) ma pfepétovou
ochranu. Kazdy kanal snese trvale zatizeni 2.5A pfi 25°C. Odpojovaci proud je 5A za stejné
teploty okoli. O odpojeni budete informovani telemetrii.




Pfipojeni:

Telemetrie zapnuta SBUS
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Hodnoty:

* Napéti - aktualni napajeci napéti baterii na obou vstupech

* Proud - servo status — v pofadku nebo pretizeni, informace o stavu pfijimacu, pocet
detekovanych kanall a vystupni periodu serv.

* Veskeré data jsou pfenasSena v realném Case




Popis hodnot
1 RB1V napéti baterie 1 \%
2 RB1A proud z baterie 1 A
3 RB2V napéti baterie 2 \%
4 RB2A proud baterie 2 A
5 Rx1F 0: normalni stav 1:RX1_Failsafe
6 Rx1L 0: normalni stav 1:RX1_ztrata dat
7 Rx2F 0: normalni stav 1:RX2_Failsafe
8 Rx2L 0: normalni stav 1:RX2_ztrata dat
9 Rx1C 0: normalni stav 1:RX1_odpojeno
10 Rx2C 0: normalni stav 1:RX2_odpojeno
11 Rc1S 0: normalni stav 1:RX1_bez signalu
12 Rx2S 0: normalni stav 1:RX2_bez signalu
13 RB1C celkova spotieba baterie1 mAh
14 RB2C celkova spotieba baterie2 mAh

Nastaveni vystupni periody pro serva:

Tovarni nastaveni vystupniho signalu je 20ms. Pro analogova serva se nedoporucuje nastavovat
kratSi periodu. Mlze dojit k poSkozeni serv.

V nize popsanych krocich nastavite vystupni periodu pro servo vystupy:
1. Spojte signalni piny na CH1 a CH2 propojkou
2. Pripojte napajeni k vstupu BATT1 nebo BATT2

3. Zelené rychle blikajici LED signalizuje, Ze proces nastaveni vystupniho signalu z tovarniho
pfednastaveni 20ms byl synchronizovan s pfijimacem

4. Odstrante propojku z CH1 a CH2, vypnéte napajeni.
Jak rozlisit mezi nastavenim 20ms a nebo synchronizaci s pfijimacem.

Pripojte pfijimace do RX1 IN nebo RX2 IN, pfipojte napajeni k BATT1 nebo BATT2. Pokud zelena
LED rychle blika, jsou vystupy synchronizovany s pfijima¢em, pokud sviti, je na vystupu nastaveno
20ms.

Pokud pracuje v synchronizovaném maédu, perioda na PWM vystupu bude stejna jako na vstupu
SBUS. Napfiklad — pokud je na SBUS 9ms , perioda PWM vystupu bude také 9ms.

Jestli je perioda SBUS na RX1 IN a RX2 IN odlisna a budou oba pfijimace zapnuty sou¢asné,
perioda na PWM bude pfevzata z pfijimace s delSi periodou.

Pokud ale bude néktery z téchto pfijimacu zapnut jako prvni, bude pfevzata perioda na PWM od
tohoto pfijimace.

Napfiklad: SBUS perioda pfijimace na RX1 je 9ms zatimco RX2 je 18ms. Pokud oba dva pfijimace
zapnete v tu samou dobu, bude perioda na PWM 18ms. Pokud ale zapnete RX1 jako prvni a
potom teprve RX2, bude perioda na PWM 9ms.



Jak zménit SBUS signal z negativniho na pozitivni pro RX1 IN a RX2 IN:

SBUS signal z FrSky Redundancy Bus je negativni. Nize v bodech je popsano jak zménit signal z
negativniho na pozitivni.

Vezméme napfiklad RX1 IN.
1. Propojte signalni piny na CH3 a CH4 propojkou
2. Zapnéte napajeni na BATT1 nebo BATT2, zelena LED se rozsviti
3. Odstrante propojku a vypnéte napdjeni a je to.

Poznamka:

Pokud vySe uvedeny postup zopakujete a budou propojeny piny CH5 a CH6 bude zménén signal
na RX2 IN.
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